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Les différents capteurs et actionneurs
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Détection a distance:
Le capteur de proximité infraronge(captenr

photoélectrique) se compose d'un émetteur de ﬁ fj
Inmiére associé a un récepteur. La détection d'un

objet se fait par coupure ou variation d'un

faiscean uminews.

montage suivant schema
On peut vérifier ['état du récepteur infra rouge

¥ .

{ouvert, fermé) avec un ohmmetre. e
Tk est polarisée et ne laisse
U _— e ™ passer le courant électrique
ne astuce pour visu . serle ra}or?.nlament a —_— que dans un seul sens.
rouge. prenez un appareil photo numérique et LS
actionnez devant l'objectif la télécommande infra \/
rouge ou la led IR émetteur. Regardez sur le petit -
écran - les capteurs de votre appareil sont
sensibles aux infra-rouges et montre |a led AR
émettrice éclairant comme une diode Al
électroluminescente classique
J"l"__ - v R— .
'57"__ . L —————— . v — 1
détection spéciale:
La photo-résistance est un composant dont la résistance (valeur en détecteur par contact:
ohms que 'on mesure avec un ohmmétre) varie suivant la lumiére a Le bouton poussoir est une touche
Iaqulelle il eth gxpusé. Qn la désigne aussilPar LDR (lLiglht Depgndent tactile qui permet de faire une laison
Resistor = résistance dépendant de la lumiére).La principale utilisation Z : .
i 5 i : ; elecirique momentanée le temps que
de la photo-résistance est la mesure de lintensité lumineuse (appareil : - - T
photo, systémes de détection, de comptage et d'alarme_) Ce l'on appuic dessus ou, sur certains 'e)
g S £ :
composant n'est pas polarisé. N modeles inverses, d'ouvrir
\;‘:\\ temporairement le contact electrique.

Détecteur par contact:
I' interrupteur a glissiére
Il posséde trois bornes de connexion -

Une diode électroluminescente,
DEL ou LED (de I'anglais
light-emitting diode), est un
composant électronique
capable d’émettre de la lumiére
lorsqu’il est parcourn par un
courant électrique. Une DEL
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Ce composant n'est pas polarisé.
On contrdle sa position (ouvert,
ferme) a l'aide d'un ohmmeétre.

Détecteur par contact:
Le contact fin de course

Une entrée commune 0 1 possede trois bornes de connexion :
Sortie n®1 2 seulement sont utilisées suivant que I'on O--
Sortie n°2 veuille qu'il soit ouvert ou ferme au

C'est un interrupteur avec un etat supplémentaire
Suivant la position stable, les deux circuits
ouverts, n'existent pas. Il peut étre utilisé en lieu
et place d'un interrupteur, il suffit de ne pas
cabler le deuxiéme circuit.

On teste sa position (ouvert, ferme) a l'aide d'un
ohmmetre.

repos.

On teste ces positions (ouvert, fermé) a
l'aide d'un ochmmeétre.

Son utilisation est multiple pour donner la
position d'un élément mobile (vantai de
portail. verin )
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détecteur a distance:

L'interrupteur a lame souple (ILS ou interruptenr »eed) est

un interruptenr qui établit ou coupe une connexion élecirique en

fonction de la présence ou non d'un champ magnétique Safonction est de transformer

(aimant...)). | I'énergie électrique quil recoit en
= - énergie calorifique.

i compf)sant complolrte 3 broches. 1l faut'utl]lser un ohmmetre e e e R

pour repérer ses positions (ouvert ou fermeé) .

Elément chauffant ;

CTL07_76

!

e v — ) o
- v — ¥ e
- =3 B E——— :
i Moteur eélectrique: ="
Sa fonction est de transformer 'énergie
Electrigue qutil recoit en énergie
mécanique ( rotation d'un axe) .
Ce composant est polarisé, le sens de
Ventilateur: rotation de 'axe du moteur dépend de son
Sa fonction est de transformer | branchement : S . |
Fénergie électrique quil recoit en Il existe de nombrgux motgurs electriques |
énergie mécanigue (rotation dune de puissance variee utilises dans tous les
hélice) domaines.
Cestun moteur avec une hélice
Ce composant est polarisé:
fil rouge : borne+
. 4 — - . b g v v -
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Cétection spéciale:
Les principaux capteurs de température utilises en électronique sont bases sur la loi
de variation d une résistance. Ceite derniére se mesure a1'aide d'un ohmmetre. detecteur spécial
Thermo-résistances et Thermistances sont les 2 grandes familles de ces L'nlpntentmn}etre est m type de
composants (variation de la résistivite de certains métaux -argent, cuivre, nickel, or, | résistance variable & trois bores.
platine, tungstene, titane ou variation de la résistance d’ oxydes meétalliques en dont une est reliée 4 un curseur se
fonction de la température) déplagant sur une piste résistante
Comme la résistance diminue avec la température on nomme parfois les terminée par les deux autres bornes.
thermistances résistances CTN (pour coefficient de température négatif). 1i se branche sur 2 bornes le
Ce composant n'est pas polarisé. commun et une des 2 autres bornes.
On mesure sa résistance al'aide
d'un ohmmetre.
o= | | Les potentiomeétres sont trés utilisés

= comme boutons de réglage..
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détection spéciale:
le capteur dhumidité détecte le taux dhumnidité relative de son
environnement.
c'est un composant dont la résistance (valeur en ohms que l'on
mesure avec un chmmétre) varie suivant le taux dhumidité de
s0n environnement.
Ses utilisations sont nombreuses ( industrie pharmaceutique,
arrosage, habitat...._.).
Ce composant comporte 3 bormes. (voir schéma de montage)
= = A

Un buzzer (en anglais beeper) est un
élément électromécanique ou
piezoélecirique qui produit un son
caractéristique quand on i applique
une tension. Certains nécessitent une
tension contimue, d'autres nécessitent
une tension alternative.

Attention, certains sont polarisés,
voir le marquage sur le boitier.
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